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Futaba FF-9

Diese deutsch Anleitung basiert auf der englischen Originalfassung und wurde teilweise abgekirzt.
Es wird empfohlen, die ganze Anleitung zu lesen, da Handgriffe, die immer die selben sind, nicht
jedes Mal wiederholt werden. Zum besseren Verstandnis sollte die englische Originalfassung
zusammen mit dieser Ubersetzung verwendet werden (Speziell die Bilder). Benutzen Sie dazu auch
die beiliegende Liste mit Ubersetzungen.

Die Arwico AG Ubernimmt fiir allfilige Ubersetzungs- oder Schreibfehler keine Haftung.

Was kann meine FF-9?

Der 9-Kanal Sender erlaubt den Betrieb mit Futaba PCM1024-Empféangern, aber auch PPM/FM-
Empféangern.

Die neue elektronische Trimmung, erlaubt ein noch genaueres Trimmen des Modells. Der Stand der
Trimmung wird sténdig auf dem LCD-Display angezeigt.

Um die Bedienung ubersichtlicher zu gestalten, wurde die Software in Basis- und Erweiterte Menus
eingeteilt. Es sind ein Modelltyp fur Flugzeuge (ACRO), zwei fur Segler (GLID1FLP, GLID2FLP) und
funf fur Helikopter (HELISWH1 / SWH2 / SWH4 / SR-3 / SN-3) verfugbar. Der Sender hat eine
Kapazitédt von 8 Modellspeichem, denen allen ein eigener Name zugeordnet werden kann. Falls
zusatzlicher Speicherplatz gewiinscht wird, ist der Gebrauch eines DP16K CAMPac mdglich.

Die Steuerkniippel sind langenverstellbar und die Schalter sind sinnvoll platziert. Die Schalter-
Zuweisung kann elektronisch und damit sehr bequem Ihren Bedurfnissen angepasst werden. Fur
Lehrer-/Schiler-Betrieb ist es moglich die Schiler-Kanéle vom Lehrer-Sender aus zu wéahlen.

Neben der Dual-Rate, des Exponentials und des Fall Safes sind viele zusatzliche vorprogrammierte
und frei programmierbare Mischer eingebaut.

Wir wiinschen lhnen viel Spass bei der Benutzung der Futaba FF-9.

1 Allgemeine Bedienung

1.1 Einstellen der Steurknlppelriickstellkraft (und Drossel-Rastfeder)

Um das Gefiihl der Steuerung lhren Wiinschen anpassen zu kodnnen, ist es moglich die Ruckstellkraft
zu verandern. Dazu muss zuerst der NiCd Senderakku aus dem Batteriefach entfernt werden.
Anschliessend mit einem Schraubenzieher die vier Schrauben l6sen und vorsichtig den Deckel
anheben. Dabei muss speziell auf die Anschlisse des HF-Moduls geachtet werden. Nun kann mit
Hilfe eines Schraubenziehers fir alle drei Kniippel die Starke eingestellt werden. Falls gewiinscht,
kann ebenfalls die Drossel-Rastfeder durch die beigelegte, feinere Feder ersetzt werden. Dies ist
speziell fur Hubschrauberpiloten wichtig, damit eine genaueres Steuern des Pitches mdglich wird.
Sind die Arbeiten erledigt, den Deckel wieder vorsichtig auflegen, die vier Schrauben anziehen und
den Akku wieder anschliessen und einlegen.

1.2 Andern der Kniippelbelegung (STK-MODE)

Um die Knlppelbelegung des Senders zu dndern, den Sender einschalten und dabei gleichzeitig die
Mode- und End-Taste gedriickt halten. Nun kann mit dem Wahlschalter der Mode (1-4) ausgewahlt
werden. Den Sender aus- und wieder einschalten und die Einstellungen werden aktiv.

1.3 Auswechseln des NiCd Senderakkus
Soll der Akku ausgewechselt werden, muss vorsichtig mit dem Kabel umgegangen werden. Ziehen
Sie den Stecker nicht am Kabel heraus.

1.4 Bedienungselemente der FF-9

Beim Einschalten des Senders ertont ein akustisches Bestatigungs-Signal und der folgende
Bildschirm wird angezeigt. Bevor Sie den Motor starten, sollten Sie immer Uberprifen, ob auch
wirklich der richtige Modellspeicher ausgewabhlt ist.
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Betriebszelt (TIMER)
Zeigt die bisherige Betriebszeit des Senders

Stoppuhren (S1,52)
Minuten : Sekunden

Um die Timer zuriickstellen: Mit Select-Tasten den Timer wahlen
und dannfiireine Sekundeden Wahlschlaterdriicken.

Batteriespannung

Modellspeicher

(Nummer, Name) Modiualtlonsanzelge (PCM, PPM)

Gastrimmung Hohenrudertrimmung

Mode-Taste End-Taste  Seltenruder- Querruder-  geject-Tasten  Wahlschalter
trimmung trimmung

Mode-Taste:  Driicken Sie diese Taste fur eine Sekunde, um in die Menis (Basis 1mal, Erweitert
2mal) zu gelangen. Ebenfalls wird mit dieser Taste zwischen den verschiedenen
Meniis und gegebenenfalls zwischen Kandlen gewechselt.

End-Taste: Driicken, um das jeweils angezeigte Menii zu verlassen.

Select-Tasten: Driicken, um die jeweils zu verandernden Werte auszuwahlen.

Wabhlschalter: Drehen, um die Felder in den Menis auszuwahlen. Drehen und driicken um Werte
zu verandern.

Fiir einen generellen Uberblick tber alle Meniis verweisen wir auf die Englische Originalfassung (Map
of ACRO Aircraft Function).

1.5 Schalter und Empfanger-Kanalbelegung

| Kanal | Flugzeug (ACRO) Segler (GLID1/2FLP) Helikopter (HELI) |
' | rechtes Querruder ‘
1| (kombiniert mit . Landekiappe) |ecMtes Queruder  Rol
| 2 | Hohenruder Hohenruder Nick 1
| 3 |Drossel Motorsteuerung (elektro) Drossel 4]
! 4 | Seitenruder Seitenruder Heckrotor
| 5 |Fahrwerk rechte Landeklappe | Kreiselempfindlichkeit
| 6 linkes Querruder linke Landeklappe Pitch
L (kombiniert mit I. Landeklappe) | (*linkes Querruder) — J—

7 | zusétzlich linkes Querruder | zusétzlich
| 8 |zusatzlich zusatzlich - zusatzlich
L9 |zusatzlich | zusatzlich zusétzlich _

* = FLAPERON oder AIL-DIFF aktiviert

Folgende Tabelle gilt fur einen Sender in Mode2:

Schalter |
_Drehknopf Flugzeug (ACRO) Segler (GLID1/2FLP) Hehko_pte_r_ (HEL)
[ s D/R Hohenruder .

A (DR Hhender | hinten = BUTTERFLY ein | D/R Nick
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_ B D/R Seitenruder D/R Seitenruder D/R Heckrotor
vorne = ELE-FLP ein :
v . . vorne = ELE-FLP ein
¢ |minehinfen=DIEDOWN | miteminten = IDLEDOwN [ Kanal?
| DIR Querruder D/R Querruder D/R Roll
. vorne = Autorotation
E Fahrwerk GLID1FLP: Fahrwerk (THR-HOLD)
'| n
F E:t:'rsesfgfhﬁoeue | Lehrer/Schuler Lehrer/Schiiler
. hinten = SPEED OFS Idle-up1/2

_|vorne =STARTOFS | ™~ |

| H - = Idle-up3 / Kanal 5
GLID1FLP: Landeklappen [

(Klappentrimmung, wenn

Landeklappen ]
A (Klappentrimmung, wenn gﬁgf&%’_\lﬁé?gjﬁ(:haltet) Schwebepitch
FLAPERON eingeschaltet) - 9
(Klappentrimmung, wenn
FLAP-AILE eingeschaltet)
| B Kanal 8 Kanal 8 Kanal 8
Spoiler (deaktiviert, wenn Spoiler (deaktiviert wenn AlL-
AIL-DIFF eingeschaltet) DIFF eingeschaltet) Schwebegas

1.6 Warn- und Fehlanzeigen
Folgend werden alle Warn- und Fehleranzeigen naher erklart. Jedes Alarm-Display hat sein eigenes
akustisches Signal (AK).

1.6.1 Speicher-Fehler (Backup Memory Error)

[ Wird diese Meldung angezeigt, gingen alle gespeicherten Daten
| BRCK-UP MEMORY Ermor | Vverloren. Sobald der Sender aus- und wieder eingeschaltet wird, werden
| NoW INITIALIZING... alle Daten auf die Grundeinstellungen zurlickgesetzt.

[ MODEL Ho.» AREA Achtung: Es darf unter diesen Umstanden auf keinen Fall geflogen
| werden. Sender zur zusténdigen Futaba-Servicestelle bringen.

AK: 4mal beep (1mal wiederholt)

1.6.2 Modellauswahlfehler (Model Select Error)

] Wird versucht ein Modell zu laden, dass sich in einem externen Speicher
| (CAMPac) befindet, wird diese Meldung angezeigt und automatisch

| MODEL SELECT ERROR ! ) -
Modellspeicher Nr 1 ausgewahlt.

|
| CURRENT MODEL Ho.81

| AK: 5mal beep (3mal wiederholt)

1.6.3 Niedrige Betriebsspannung (Low Battery Error)

CBASICCACROY 3G <1-2 Wenn die Betriebsspannung unter 8.5V fallt, wird diese Meldung
HMODEL angezeigt. Das Modell sollte dann unverziiglich gelandet werden.
*DARSERE  #TRIM.
! i gt Ul L LR AK: 3mal beep (stoppt erst, wenn Sender ausgeschalten wird)
| #REVERS HF S
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1.6.4 Mischer-Alarm (Mixer Alert Warning)

- | Durch diese Meldung werden Sie gewarnt, falls beim Einschalten einer
[ ek WARHINGUE 4% | der Mischer aktiv ist (Schalter auf ON). Falls die Warnung selbst nach

;—i'ﬁé’fgﬁifq'%& Umlegen des Schalters nicht verschwindet, dann wird wahrscheinlich
T0EL-DOIWN der gleiche Schalter fiir zwei verschiedene Mischer benutzt und die
THR=CUT Schalterposition ,EIN" ist genau umgekehrt. Dadurch ist standig einer

. der beiden Mischer eingeschaltet. Verlassen Sie in diesem Fall das
Wam-Display indem Sie die beiden Select-Tasten gleichzeitig dricken. Danach muss die
Schalterposition des einen Mischers geéndert werden.

AK: 5mal beep (1mal wiederholt)

1.6.5 Sender-Modul Initialisations-Anzeige (Memory Module Initialize Display)

[ CEXT-MEM] | Diese Anzeige erscheint, wenn zum ersten Mal ein Sender-Modul
| INITIALIZE ? | (CAMPac) verwendet wird. Um dieses zu initialisieren, muss die Mode-
Yesihode: Nolfnds Taste einmal gedriickt werden und die Anzeige erlischt, sobald der
TYPEP 16k ¢ Brodels) Vorgang abgeschlossen ist. Ist das Modul einmal initialisiert, wird die

Meldung nicht mehr angezeigt.

2 Basis-Menu Allgemein

2.1 Modellfunktionen (MODEL)
Mit den Select-Tasten kann zwischen SELECT, COPY und NAME ausgewahlt werden.

2.2 Modell wahlen und laden (SELECT)

Grosser Wahischalter drehen, um das gewiinschte Modell auszuwéhlen und dann 2mal driicken um
die Auswahl zu bestétigen. Wenn doch kein anderes Modell ausgewahlt werden soll, einer der Select-
Tasten driicken um abzubrechen. (Der Sender verflgt tber 8 Modellspeicher und mit dem DP-16K
CAMPac sind noch 6 zusétzliche Speicherplatze méglich.)

2.3 Modell kopieren (COPY)

Um ein Modell zu kopieren mit dem Wahlischalter den Speicher wéhlen, in den das aktuell geladene
Modell kopiert werden soll und 2mal driicken um zu bestatigen. Um abzubrechen eine der Select-
Tasten driicken.

2.4 Modellname (NAME)

Falls gewtinscht kann jedem Modell auch ein eigener Name (max. 8 Zeichen) zugewiesen werden.
Mit Wabhlschalter das Zeichen wahlen und dann mit den Select-Tasten auf die nachste Licke
wechseln und wieder mit Wahlschalter das néachste Zeichen wahlen.

2.5 Dual Rate und Exponentialeinstellungen (D/R.EXP)

2.5.1 Dual Rate (D/R)

Mit der Dual Rate Funktion kdnnen Servowege verkleinert oder vergrossert werden. Entweder mit
Hilfe eines Schalters (SW) oder (m Falle des ACRO/GLID Typ) durch die Position eines
Steurkniippels (STICK SW) wird diese Funktion aktiviert.

Grundeinstellungen: Schalter D = Querruder (AILE), Schalter A = Héhenruder (ELEV), Schalter B =
Seitenruder (RUDD). (Servokanal = CH)

Mit den Select-Tasten das Feld fir D/R auswahlen.

ACRO/GLID: Steuerkniippel in die gewtiinschte Richtung bewegen und mit dem Wahlischalter den
Wert fur die D/R einstellen.

HELI: Die UP oder DN Seite auswéhlen und dann den gewiinschten Wert einstellen.

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wahlschalter fir eine Sekunde driicken.
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SW: Der Schalter fur D/R wird auch mit dem Wahlischalter ausgewahlt. Es kann fur alle Kanéle (CH)
der gleiche Schalter gewahlt werden.

Wird STICK SW ausgewahlt (nur ACRO/GLID), muss der jeweilige Knippel in die gewiinschte
Stellung gebracht werden und die Position durch Dricken (1 Sekunde) des Wahischalters
gespeichert werden. Die D/R wird nun durch Bewegen des Steurekniippels ein- und ausgeschaltet.

2.5.2 Exponential (EXP)

Diese Funktion wird verwendet, um die Servoempfindlichkeit zu erhdhen oder zu verkleinern
(=Servokurve ist nicht mehr linear). Es kann z.B. im Neutralbereich des Knippels die Bewegung
empfindlicher (+) oder weniger empfindlich gemacht werden. Fir den Drosselkanal wird die
Exponential-Funtion normalerweise am Ende und nicht in der Neutralposition verwendet.

Mit den Select-Tasten das Feld fir EXP auswahlen.

ACRO/GLID: Steuerknippel in die gewiinschte Richtung bewegen und mit dem Wahlschalter den
Wert fur die EXP einstellen.

HELI: Die DP oder DN Seite auswahlen und dann den gewlinschten Wert einstellen.

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wahlschalter fir eine Sekunde driicken.

2.6 Servowegeinstellungen (END POINT, Endpunkt)
Der Servoweg kann in beiden Richtungen unabhéngig voneinander eingestellt werden. 100%
entsprechen ca. 40° fur Kanal 1-4 und 55° fur Kanal 5-8.

Mit den Select-Tasten den Kanal wahlen, mit dem Knippel die Richtung bestimmen und den Wert mit
dem Wahlschalter einstellen.

CH1 = All (Querruder) CHS = GEA (Fahrwerk), GYR (Kreisel), FLP (Landeklappen)
CH2 = ELE (H6henruder) CH6 = FLA, FLP (Landeklappen), PIT (Pitch)

CH3 = THR (Drossel), ARB (Spoiler) CH7 = AUX (Zusatz)

CH4 = RUD (Seitenruder) CHS = AUX (Zusatz)

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wahlschalterfir eine Sekunde driicken.

2.7 Zusétzliche Neutraltrimmung (SUB-TRIM)

Um feine Einstellungen des Servomittelpunktes vorzunehmen, kann diese Funktion verwendet
werden. Es wird allerdings empfohlen, diesen Wert so wenig als mdglich zu verandern, da eine
Verkirzung des Servoweges auftritt. Der Mittelpunkt sollte also mechanisch so genau als mdglich
eingestellt und dann nur noch etwas nachkorrigiert werden. Verwenden Sie auch die Digitaltimmung
(Seite 6).

Mit den Select-Tasten den Kanal wahlen und mit dem Wahlschalter den Mittelpunkt einstellen.

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wahlischalter fiir eine Sekunde driicken.

2.8Servorichtung (REVERSE)

Falls nétig, kann hier die Funktionsrichtung der Servos gedndert werden. Stellen Sie sicher, dass alle
Servos sich in die gewiinschte Richtung bewegen. Wenn mit einer der Erweiterten Menufunktionen
(Seite 10) gearbeitet wird muss zuerst im Meni REVERSE die korrekte Richtung eingestellt werden,
bevor Einstellungen in diesen Menis vorgenommen werden.

Mit den Select-Tasten den Kanal wéhlen und mit dem Wahischalter den die Funktionsrichtung
einstellen. (NOR = normal, REV = umgekehrt)

(fur KanalQ siehe 2.13 Seite 7)

2.9 Digitaltrimmmung (TRIM)

Die Trimmung an der FF-9 sind eigentliche Zweiwegschalter, die beim Antippen die Trimmung in die
jeweilige Richtung verandern. Diese Anderung wird auf dem Display angezeigt. Innerhalb des Trimm-
Menus sind die zwei folgenden Optionen verfiigbar:
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2.9.1 Trimmung zurtcksetzen (RESET)

Durch Driicken des Wahlschalters wahrend einer Sekunde wird die Digitaltimmung auf NULL
zurliickgesetzt. Beachten Sie aber, dass dadurch die zusatzliche Neutraltimmung (SUB-TRIM) und
die Trimmschritte (STEP) nicht zurlickgesetzt werden.

2.9.2 Trimmschritte (STEP)

Die Anzahl Schritte, die das Antippen der Digitaltimmung verandern soll, wird hier fur alle vier Kanéle
eingestellt, (normal = ca. 2-10)

Mit den Select-Tasten den Kanal wahlen und mit dem Wahischalter die Anzahl Schritte einstellen.
(Wahlschalter fur eine Sekunde driicken = 4)

2.10 Ausschalten des Motors (THR-CUT)

Durch Betétigung eines Schalter kann das Drosselservo um den nétigen Wert bewegt werden, um die
Drosselklappe des Vergasers vollstandig zu schliessen und so den Motor einfach auszuschalten.

Mit den Select-Tasten das gewiinschte Feld wahlen und mit dem Wahlschalter die Einstellungen
vornehmen. (INH = aus, ON/OFF = ein; UP = obere Schalterpositon, DOWN = untere
Schlaterposition, NULL = THR-CUT deaktiviert, unabhéngig von der Schalterposition)

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wahlschalter fur eine Sekunde driicken.

2.11 Reduktion der Leerlaufdrehzahl (IDLE-DOWN)

Um im Normalflug ein Abstellen des Motors zu verhindern, beim Landen aber nicht zu hohe
Drehzahlen zu erreichen, kann durch den Bremsklappen- oder Lande-Klanppenschalter die IDLE-
DOWN Funktion aktiviert werden.

Einstellungen gleich vornehmen wie THR-CUT (Seite 7). (Cntr & Dn = Funktion wird aktiv, wenn sich
der Schalter in der Mitte oder in der unteren Position befindet)

2.12 Fall Safe Funktion (F/S)

F/S wird verwendet um dem PCM-Empfanger vorzuschreiben, in welche Position er die Servokanéle
setzten soll, falls die Verbindung zum Modell abbrechen sollte. Es sind zwei Optionen verfligbar: NOR
haltet das Servo in seiner letzten Position und F/S bewegt die Servos in eine voreingestellte Position.
Die F/S-Daten werden alle 2 Minuten automatisch an den Empfanger ubertragen.

Um die Einstellungen zu uberprifen, schalten Sie den Sender aus (hachdem beide fir min. 2 Minuten
eingeschaltete waren) und beobachten die Stellungen aller Servos.

CH1 = AL (Querruder) CHS = GEA (Fahrwerk), GYR (Kreisel), FLP (Landeklappen)
CH2 = ELE (Hohenruder) CH6 = FLA, FLP (Landeklappen), PIT (Pitch)

CHS = THR (Drossel), ARB (Spoiler) CH7 = AUX (Zusatz)

CH4 = RUD (Seitenruder) CHS = AUX (Zusatz)

Battery Failsafe

Neben dem normalen F/S ist auch ein Battery Failsafe eingebaut. Sobald die Empfangerspannung
auf weniger als ca. 3.8V absinkt, wird das Drosselservo auf einen entweder vom Benutzer
vorbestimmten Wert oder (Grundeinstellung) auf idle (Leerlauf) gesetzt und so die Motorendrehzahl
reduziert.

Tritt dieser Fall ein, sollte sofort eine Landung eingeleitet werden. Wird der Drosselkniippel auf
Leerlauf zuriickgenommen, ist der Battery Failsafe kurzzeitig ausgeschaltet und der Pilot hat wieder
volle Kontrolle Giber das Drosselservo fiir ca. 30 Sekunden.

2.13 Zusatzkanéle (AUX-CH)
Hier kann die Funktion der Zusatzkandle bestimmt werden. Ebenfalls kann, falls nétig die

Funktionsrichtung von KanalQ (CH9) verandert werden.
2.14 Parameter (PARAMETER)

Die Parameter-Seite enthalt 5 Untermenus, in denen Grundeinstellungen zu den Modellen verandert
werden kdnnen. Mit den Select-Tasten kdnnen diese Untermenus ausgewahlt werden.

© Arwico AG 2001 Seite 7



Futaba FF-9 Bedienungsanleitung

2.14.1 Zuricksetzten aller Daten (RESET)

Diese Funktion setzt alle Daten (ausser Modelityp und Modulation) eines Modells auf die
Grundeinstellungen. Um die Daten zuriickzusetzten, den Wahlschalter 1 Sekunde driicken und die
Frage ,sure?" (sicher?) durch nochmaliges Driicken bestatigen.

2.14.2 Modelltyp (TYPE)

Der Benutzer hat die Moglichkeit zwischen den folgenden Modelltypen auszuwéhlen: ACRO (fur
Flugzeuge), GLID1FLP und GLID2FLP (fur Segler mit einem oder zwei Klappenservos) und fiir Hell
die verschiedenen Taumelscheibentypen (HELISWH1 / SWH2 / SWH4 / SR-3 / SN-3).

Den Modelltypen mit dem Wahlschalter bestimmen, eine Sekunde driicken und dann die Auswahl
durch nochmaliges Driicken bestatigen. Um abzubrechen, eine Select-Taste driicken.

Achtung: Wird der Modelltyp gewechselt, gehen die Einstellungen verloren.

HELI SWH1: Die Taumalscheibe wird durch unabhangige Roll- und Nickservos gesteuert.

HELI SWH2: Die Servos rechts und links steuern Pitch und Roll. Die Nickbewegung ist mechanisch
gekoppelt.

HELI SWH4: Roll und Nick wird jeweils durch zwei Servos gesteuert. Bei Betatigung von Pitch
bewegen sich alle vier Servos gleichzeitig.

HELI SR-3: Die drei Servos sind so angeordnet, dass ein Winkel von 120° zwischen je zwei Servos
entsteht. Die beiden seitlich angeordneten Servos steuern Roll wahrend fiir Pitch und
Nick jeweils alle drei Servos angesteuert werden.

HELI SN-3:  Auch hier sind die drei Servos in einem Winkel von 120° angordnet. Jedoch wird hier
Nick nur durch zwei Servos gesteuert und fir Roll und Pitch alle drei benétigt.

Verwenden Sie auch die Servoumkehrfunktion (Seite 6), um die gewilinschten Resultate zu erzielen.

2.14.3 Auswahl der Modulation (MODUL)

Die Ubertragungsart (PCM = Pulscodemoduliert, PPM = Pulsepositionsmoduliert) muss mit dem
Empfanger Ubereinstimmen. Wenn ein FM-Empfanger (Frequenzmodulation) verwendet wird, muss
PPM gewahlt werden. Bitte beachten Sie, dass der Sender aus- und wieder eingeschaltet werden
muss, damit die Anderung der Modulation geltend wird.

2.14.4 Gasvorwahl (ATL)

Diese Funktion gewahrleistet die Beniitzung der Drosselhebeltimmung als Leerlaufeinstellung. Damit
wird verhindert, dass der Trimmer Einfluss auf den oberen Bereich des Drosselknlppels hat, was
gleichzeitig eine Uberlastung des Servos nicht zulésst.

ON (ein) oder OFF (aus) mit dem Wahlschalter einstellen.

2.14.5 Zweites Querruderservo (AlL-2)

Mit dieser Funktion aktiviert ist der Kanals fir das zweite Querruderservo reserviert (ACRO,
GLID1FLP). Das zweite Servo kann aber auch auf K6 oder K7 (,6or7") und K5 oder K6 (,50r6") gelegt
werden. Wird die Querruderdifferential-Funktion mit einem 5-Kanal Empfanger verwendet, sollte hier
,D0ré" ausgewahlt werden.

2.15 Stoppuhr (TIMER)

Es sind zwei Timer verfugbar, die bis 99 Minuten und 59 Sekunden zéhlen kénnen. Es kann entweder
runter (MODE: DOWN) oder hochgezahlt (MODE: UP) werden. In beiden Modi ertdnt jede Minute
und, wahrend den letzten 10 Sekunden, jede Sekunde ein Signal. Die Timer werden durch
ausgewahlte Schalter aktiviert. Ist ein Timer aktiviert und wird dann der Wahischalter eine Sekunde
gedriickt, wird der Timer zuriickgesetzt.

Mit den Select-Tasten das gewinschte Feld wahlen und mit der Wahltaste die Einstellungen
vornehmen.

Verfugbare Schalter (SW): A-H, Drosselknippel (STK-THR), Ein-/Aus-Schalter des Senders
(PWRSW)

Timer eingeschaltet: UP = obere Schalterposition, DOWN = untere Schalterposition, CNTR = mittlere
Schalterposition, NULL = keine Schalterposition gewahlt.
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Die Timer kdnnen auch durch den Drosselkniippel aktiviert werden. Feld POSI (Position) auswéhlen
und dann den Drosselkniippel in die gewiunschte Position bringen und fir eine Sekunde den
Wahlschalter driicken. Um zu Uberprifen ob der Timer startet und stoppt, den Drosselkniippel Uber
die Position auf und ab bewegen.

2.16 Lehrer/Schiler-Betrieb (TRAINER)

Uber das Lehrer/Schiiler-Kabel kann die FF-9 mit de Skysport-, FF-8, FF-7 oder 1024Z-Sendern
verbunden werden. Der Lehrer kann auswahlen, ob er alle oder nur einzelne Funktionen dem Schiiler
Ubergeben will. Schalter F ist fir die Umschaltung vorgesehen.

Bitte beachten Sie, dass wahrend dem Lehrer/Schiler-Betrieb die Snap-Roll Funktion automatisch
deaktiviert wird.

Die drei Operations-Modi:

FUNC: Wenn der Trainer-Schalter ein ist, kann der Schiler geméss den Einstellungen des
Lehrersenders alle Kanéle steuern, die auf FUNC gestellt sind. Dadurch ist sogar das
steuern eines Helikopters moglich, auch wenn der Schiler nur einen 4-Kanal Sender besitzt.

OFF: Der Schiler hat, selbst wenn der Trainer-Schalter eingeschaltet ist, keine Kontrolle tber den
Kanal.

NORM: Der Schiler hat, geméass seinen Einstellungen, Kontrolle tber den Kanal. Wir empfehlen
OFF und FUNC zu benutzen.

Bitte beachten Sie ebenfalls folgende Punkte:

» Schalten Sie nie den Schiiler-Sender ein.

» Entfernen Sie die Schiler-Antenne und das Schiiler HF-Modul.

. Setzten Sie den Schiler-Sender auf PPM-Modulation (Seite 8)

e Stellen Sie sicher, dass der Lehrer- und Schiler-Sender die gleichen Trimm- und
Servoeinstellungen haben. Uberpriifen Sie vor allem die Funtionsrichtungen.

» Fahren Sie die Lehrer-Antenne voll aus.

Um den Lehrer/Schiler-Betrieb einzuschalten, wahlen Sie ON/OFF (INH = nicht aktiv). Wahlen Sie
dann mit den Select-Tasten den Kanal aus, und stellen mit dem Wahlschalter auf FUNC, OFF oder
NORM.

2.17 Servotest und Balkendiagramm (SERVO)

Einerseits kann hier jedes Servo einzeln getestet werden. Wird der Test eingeschaltet, bewegt sich
das Servo automatisch langsam vom einen Endanschlag bis zum anderen. Gleichzeitig kénnen hier
die Servoeinstellungen mit Hilfe des Balkendiagramms uberprift werden.

2.18 Frei programmierbare Mischer (PROG.MIX 1-7)

Die FF-9 stellt sieben frei programmierbare Mischer zur Verfigung. Neben dem Mischen von
beliebigen Kanélen, kann mit LINK auch eine Verkniipfung zu den Erweiterten Menufunktionen (Seite
10) hergestellt werden. Die Schalter mit welchen die Mischer eingeschaltet werden sollen sind frei
wahlbar und zusatzlich ist es auch mdoglich die Mischer durch die Position des Drosselknippels
einzuschalten (STK-THR). In den Mischern PROG.MIX6 und 7 ist es mdglich nach einer 5-Punte
Kurve Einstellungen vorzunehmen.

Uber die TRIM-Option kann gewahlt werden, ob die Trimmung des Master-Kanals auch Einfluss auf
den Slave-Kanal haben soll. Mit der OFFSET-Option kann ralativ zwischen Master und Slave Kanal
ein Ausgleich (Offset) eingestellt werden. Dies ist vor allem fiir Kanéle niitzlich, die nicht aus der Mitte
arbeiten (Drossel, Pitch).

1. Mischer aktivieren mit ON/OFF (INH = inaktiv)

2. Master-Kanal wahlen. Wenn OFS gewahlt wird, hat die RATE-Einstellung nur Einfluss auf den
Slave-Kanal (= fester Offset).

3. Slave-Kanal auswéhlen.

4. LINK einschalten, falls gewinscht.

5. Trimmeinfluss auf Master-Kanal auf ON oder OFF stellen.
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6. Um den OFFSET einzustellen, den Master-Kanal in die gewiinschte Position bringen und dann fur
eine Sekunde den Wahlschalter driicken.

7. Gewunschter Schalter auswahlen. Wenn STK-THR gewahlt wird, Drosselhebel auf gewinschte
Position bringen und fur eine Sekunde den Wahischalter driicken.

8. Schalterposition fir ,Mischer eingeschalter wahlen.

9. Nun kann der Wert fiir beide Richtungen fur Mischer 1-5 eingestellt werden. Fir Mischer 6 und 7
ist es moglich jeden der finf Punkte einzeln einzustellen. Durch Driicken des Wahlschalters fiir
eine Sekunde, wird der Wert auf 0% zuriickgesetzt.

3 Erweiterte Menufunktionen fir Flachenflugzeuge (ACRO)

3.1 Flaperon-Mischer (FLAPERON)

Dieser Mischer wird verwendet um mit den beiden Querruder-Servos gleichzeitig auch einen
Landeklappen-Effekt hervorzurufen. Die Querruder funktionieren normal und beim betatigen des
Schalters fiir die Landeklappen schlagen die beiden Ruder simultan nach unten aus. Ebenfalls kann
mit diesem Mischer ein Differentialquerruder-Effekt erreicht werden, indem das jeweils nach oben
ausschlagende Ruder weiter ausschlagt als das andere. Damit wird dem negativen Wendemoment
entgegengewirkt (AIL-DIFF Seite 10). Um noch schneller sinken zu kdnnen ohne dabei zu viel an
Geschwindigkeit zu gewinnen, kann der FLAPERON-Mischer auch mit den Spoilern (AIR-BRAKE,
Seite 10) gekoppelt werden.

Damit der FLAPERON-Mischer funktioniert, muss dass rechte Querruder-Servo an KanaH, das Linke
an Kanal6 angeschlossen sein.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass von den drei Mischern (FLAPERON, AIL-DIFF, ELEVON) nur
jeweils einer aktiv sein kann. Der zuletzt aktivierte Mischer gilt als aktiv.

Aktivieren Sie den Mischer mit ACT (INH = inaktiv) und stellen Sie im Menu alle Werte wie gewiinscht
ein.

Querruderservo: Rechts (Kanall) = FLP2 (Landeklappe?2), Links (Kanéle) = FLP1 (Landeklappel)
Hinweis: FLP1 und FLP2 soll benitzt werden, um den Ausschlag der beiden Klappen in
Ubereinstimmung zu bringen. Um den entgiltigen Ausschlag einzustellen muss das Meni FLAP-
TRIM (Seite 10) verwendet werden.

3.2 Landeklappentrimmung (FLAP-TRIM)

Hier wird der Ausschlag der Landeklappen eingestellt. Es muss dazu der FLAPERON-Mischer (Seite
10) aktiv sein. Stellen Sie dort zuerst beide Klappen so ein, dass sie sich um den selben Betrag
bewegen. Der Ausschlag sollte vor allem fur Segler (nur ca.10%) nicht zu gross sein. Ab einem
bestimmten Winkel vergréssert sich nur noch der Widerstand, nicht aber der Auftrieb =>
Bremswirkung (daflr Spoiler auf Seite 10 verwenden).

FALP-TRIM wird automatisch aktiviert (ON/OFF), wenn der FLAPERON aktiv ist. Stellen Sie den
Ausschlag mit dem Wabhlschalter ein.

3.3 Querruderdifferential (AIL-DIFF)

Wird der FLAPERON-Mischer nicht verwendet, kann hier trotzdem Querruderdifferential eingestellt
werden. Das heisst, dass das nach oben ausschlagende Ruder mehr Ausschlag haben soll als das
nach unten ausschlagende. Damit wird dem negativen Wendemoment (das Flugzeug bewegt
wéahrend dem Einleiten einer Kurve seine Nase gegen die Kurvenrichtung) entgegengewirkt.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass von den drei Mischern (FLAPERON, AIL-DIFF, ELEVON) nur
jeweils einer aktiv sein kann. Der zuletzt aktivierte Mischer gilt als aktiv. Wird der FLAPERON-Mischer
verwendet, kann in diesem Menu ebenfalls ein Querruder-Differential eingestellt werden.

Wird AIL-DIFF verwendet, muss das rechte Querruderservo an Kanall (AlL1), das Linke an Kanal7
(AlL2)angeschlossensein.

3.4 Spoiler (AIR-BRAKE)

Die Spoiler-Funktion fahrt die Landeklappen (FLAP) aus und bewegt das Hoéhenruder (ELVE) nach
oben. Ist der FLAPERON-Mischer aktiv, konnen ebenfalls die Querruder (Kanall und 6)
normalerweise nach oben ausgeschlagen werden. Dasselbe gilt fir AIL-DIFF mit Kanall und 7.
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Der Spoiler-Funktion kann mit Hilfe des Schalters C (SW C) (MODE: Manual) oder linear tber den
Drosselkniippel (MODE: Linear) eingeschaltet werden. Um briiske Steuerausschlage zu verhindern,
kann zusatzlich eine Verzdgerung (DELAY-ELV) fiir das Hohenruder eingestellt werden.

Wird der Drosselkniippel verwendet, muss er in die gewiinschte Position gesetzt und die Wahltaste
fur eine Sekunde gedriickt werden. Die Spoiler kdnnen gleichzeitig immer noch mit dem Schalter C
ausgeschaltet werden.

3.5 Mischer Hohenruder => Landeklappen (ELEV => FLAP)

Um zB. bei Pylon-Rennen engere Kurven fliegen zu konnen, kdnnen beim Ausschlag des
Hohenruders nach oben, zusatzlich die Landeklappen ausgefahren werden.

Mischer mit ON/OFF (INH = inaktiv) einschalten und nétige Einstellung mit dem Wahischalter
vornehmen.

3.6 Mischer fur V-Leitwerke (V-TAIL)

Wenn ein Flugzeug mit V-Leitwerk gesteuert werden soll, ist dieser Mischer Verfiigbar. Damit kann
der Seitenruderweg und der Hohenruderweg fir beide Steuerflachen unabhéngig eingestellt werden.
Kanal2 = ELE1 (Hohenruder!) = RUD2 (Seitenruder2)

Kanal4 = ELE2 (Hohenruder2) = RUD1 (Seitenruder!)

Hinweis: Weil sie Empfangerausgange teilen, kénnen ELEVON und V-TAIL nicht gleichzeitig aktiv
sein.

3.7 Elevon-Mischer (ELEVON)

Dieser Mischer, der Quer- und Hohenruder kombiniert, sollte fiur Delta-Fligler verwendet werden.
Dafir wird fir jede Steuerflache ein separates Servo benétigt. Die rechte Steuerflache wird dabei an
KanaH (CH1) und die Linke an Kanal2 (CH2) angeschlossen.

Kanall = AIL1 (rechtes Querruder) = ELE2 (H6henruder2)

Kanal2 = AIL2 (linkes Querruder) = ELE1 (Hohenruder!)

Hinweis: ELEVON kann nicht gleichzeitig mit FLAPERON, AIL-DIFF oder AILVATOR aktiviert sein.
Die jeweils zuletzt ausgewahlte Funktion gilt als aktiv.

3.8 Mischer Querruder => Hohenruder (AILVATOR)

Um z.B. beim Fliegen von Jets oder ahnlichen Flugzeugen realistische Eigenschaften zu erreichen,
kann dieser Mischer verwendet werden. Dazu sind zwei Servos ndtig um zwei getrennte
Hohesteuerflichen anzusteuern, die dann beim betétigen der Querruder zusatzlich ausschlagen um
diese zu unterstutzen.

Kanal2 = AIL3 (Querruders) = ELE1 (Hohenruder!)

Kanals = AlL4 (Querruder4) = ELE2 (Hohenruder2)

Hinweis: Die beiden Servos belegen die Kanéle 2 und 8, darum kann AILVATOR nicht gleichzeitig
mit der automatischen Gemischverstellung (THR => NEEDL, Seite 12) aktiv sein.

3.9 Gerissene Rollen (SNAP-ROLL)

Diese Funktion ermdglicht es durch Umlegen eines Schalters eine gerissene Rolle zu fliegen.
Zusatzlich kann mittels eines zweiten Schalters eine Sicherheit eingerichtet werden, damit nicht
versehentlich eine gerissene Rolle geflogen wird. Ebenfalls hat der Schalters des Einziehfahrwerks
Einfluss auf die SNAP-ROLL Funktion. Die Funktion ist wahrend dem Lehrer/Schiler-Betrieb
automatisch deaktiviert.

Im MIX-Feld wird die Funktion aktiviert und die gewlinschte Richtung der Rolle ausgewahit:
R/U = nach rechts und nach oben

R/D = nach rechts und nach unten

L/U = nach links und nach oben

L/D = nach links und nach unten

Das MOD-Feld bestimmt den Einfluss der Schalterpositionen:

ON: Der Sicherheitsschalter (SW2) wird durch den Schalter des Einziehfahrwerks de- bzw.
aktiviert. Fahrwerk ausgefahren macht das fliegen einer gerissenen Rolle unméglich.
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OFF: Funktion genau umgekehrt als mit ON. Fahrwerk ausgefahren macht eine gerissene Rolle
maoglich.

FREE: Der Hauptschalter (SW1) fur die gerissene Rolle ist vdllig unabhéngig von den anderen
Schaltern, was jederzeit ermdglicht die Rolle zu fliegen.

3.10 Verzogertes Drosselservo (THR-DELAY)

Um das verzogerte Ansprechverhalten eines Turbojet-Triebwerks zu simulieren, kann hier das
Ausschlagen des Drosselservos etwas verzogert werden. Ein Wert von 40% entspricht einer
Verzdgerung von ca. 1 Sekunde, wéhrend 100% ca. 8 Sekunden entsprechen.

Mit dem Wahlschalter ACT auswahlen und dann gewiinschte Zeit einstellen.

3.11 Automatische Gemischverstellung (THR => NEEDL)

Wenn ein Servo zur elektronischen Verstellung des Gemisches zur Verfigung steht, kann mit diesem
Mischer eine automatische Gemischverstellung realisiert werden. Uber Kanals wird dieses Servo
einerseits mit dem Mittleren Drehpoti verstellt (oberer Bereich der Drehzahl) und andererseits in
Abhangigkeit des Drosselkniippels basierend auf einer 5-Punkte Kurve kontrolliert.

Hinweis: Diese Funktion kann nicht gleichzeitig mit dem AILVATOR verwendet werden.

Das ACCE-Feld (Acceleration = Beschleunigung) bewirkt eine zusétzliche Anreicherung des
Gemisches, wenn der Drosselknippel nach vorne bewegt wird. Normalerweise wird dadurch ein
Abmagern (Drehzahlabfall) beim Beschleunigen verhindert.

4 Erweiterte Menufunktionen fur Segler (GLID1FLP, GLID2FLP)

Die folgenden Seiten befassen sich mit den beiden Modelltypen GLID1FLP und GLID2FLP, wobei der
erste fir Segler mit einem oder zwei Querruderservos und einem einzelnen Lande- oder
Bremsklappenservo (oder zwei verbunden mit Y-Kabel am gleichen Kanal) und der Zweite fir
Segler mit zwei unabhéngigen Lande- oder Bremsklappenservos vorgesehen ist.

Hinweis: Fir Akro-Segelflugzeuge wird sich je nach dem der Modelltyp ACRO besser eignen.

4.1 Butterfly-Mischer (BUTTERFLY) (manchmal auch Krahe genannt)

Dieser Mischer wird fur Gleitwinkelkontrolle im Landeanflug oder zur Geschwindigkeitsbegrenzung im
Sturzflug eingesetzt. Der Mischer wird durch den Drosselkniippel gesteuert. Grundsatzlich werden die
Landeklappen voll ausgefahren und die Querruder nach oben bewegt. Dazu sind zwei
Querruderservos, jedoch nur eines firr die Landeklappen (auch 2 sind méglich) nétig.

Der BUTTERFLY kann Verénderungen des Anstellwinkels hervorrufen und erfordert, je nach Modell,
auch einen leichten Ausschlag am Hohensteuer. Dazu ist zusatzlich eine Verzdgerungs-Option
(DELAY-ELE) vorhanden, die es erlaubt den Ausschlag des Hohenruders um max. 2 Sekunden
(100%) zu verzdgern und somit briiske Steuerausschlége zu verhindern.

Der BUTTERFLY-Mischer wird durch Schalter A ein- und ausgeschaltet.

Normalerweise sind in der Leerlaufposition die Ruder auf maximalem Ausschlag. Falls Sie dies
andern wollen, halten Sie beim Einschalten des Senders die Mode- und End-Taste gedrickt.
Anschliessend erscheint das TX-Setting Display. Wahlen Sie dann mit der unteren Select-Taste THR-
REV drehen den Wahischalter um die Funktion umzukehren. Es missen nachtraglich gegebenenfalls
die Vorzeichen in einigen Mischmenus geéandert werden. Diese Einstellung hat Einfluss auf alle
Modellspeicher.

Um die Drosselknuppelposition zur Aktivierung des Mischers einzustellen, den Knuppel in die
gewiinschte Position bringen und den Wahlschalter fiir ein Sekunde driicken.

4.2 Mischer Landeklappen => Querruder (FLAP => AILE)

Indem die Querruder ebenfalls als Landeklappen verwendet werden (gleichzeitig nach unten
ausgeschlagen), kann ein effiziente Erhdhung des Auftriebs erzielt werden, ohne jedoch den
Widerstand zu stark zu erhéhen. Wenn der Mischer fir Hohenruder => Landeklappen gleichzeitig
aktiviert ist, schlagen beim Betétigen des Hohenruders die Landeklappen und die Querruder nach
unten aus.

Normalerweise ist Schalter D (SWD) fur diese Misch-Funktion ausgewahlt. Falls die Funktion immer
aktiv sein soll, muss die Schalterposition NULL gewahlt werden.
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Fir die Landeklappen kann zusatzlich ein Offset eingestellt werden, wir empfehlen aber sicher zu
Beginn diesen auf 0% zu belassen.

4.3 Mischer Querruder => Landeklappen (AILE => FLAP)

Um eine agilere Steuerfihrung um die Langsachse des Flugzeuges zu erzielen, kann zu den
Querrudern noch mit den Landeklappen nachgeholfen werden. Fir normales Fliegen ist ein Wert von
ca. 50% empfehlenswert. Fir F3B-Modelle ist aber auch ein Wert gegen die 100% denkbar. Der
Mischer wird durch Schalter G (SWG) ein- und ausgeschaltet. Soll der Mischer dauernd eingeschaltet
bleiben, die Schalterposition auf NULL setzten.

4.4 Starteinstellungen (START OFS)

Um beim Start maximalen "Auftrieb zu erhalten, werden mit dieser Funktion die Querruder und
Landeklappen ca. 20-30% nach unten ausgefahren. Es ist zu empfehlen die Querruder weniger
auszuschlagen (<20%), um ein Stromungsabriss an den Fliigelspitzen zu verhindern. Um zu grossen
Anderungen des Anstellwinkels vorzubeugen, kann auch ein gewisser Hohenruderausschlag
beigemischt werden (normalerweise nach oben). Im Modelltyp GLID2FLP ist fir beide Klappen eine
individuelle Einstellung mdglich. Fur das Ein- und Ausschalten des Mischers ist Schalter G (SWG)
vorgesehen (hintere Position).

4.5 Hochgeschwindigkeitseinstellungen (SPEED OFS)

Dieser Mischer macht es madglich, fur Hochgeschwindigkeits- und Reiseflug die Landeklappen und
Querruder in die Stellung fir maximalen Widerstand zu bewegen. Ein vernunftiger Wert bewegt sich
zwischen 3-5%. Ebenfalls kann auch hier zur Korrektur ein kleiner Hohenruderausschlag beigemischt
werden. Bei einigen Flugelprofilen (z.B. RG-15) muss Vorsichtig mit den Einstellungen umgegangen
werden. Eventuell ist es besser diesen Mischer erst gar nicht zu benutzten. Fur das Ein- und
Ausschalten des Mischers ist Schalter G (SWG) vorgesehen (vordere Position).

5 Basis-Menu Helikopter

Die Aerodynamik und Mechanik eines Modellhelikopters ist sehr komplex. Es wurde deshalb den
Rahmen dieser Anleitung sprengen, ausfuhrlich jedes Detail zu erklaren.

Fir die Programmierung von Helikoptern wird darum generell empfohlen sich einem Club
anzuschliessen, wo erfahrenen Piloten ihre Hilfe anbieten, und sich eventuell geeignete Fachliteratur
anzuschaffen.

Die folgenden Seiten befassen sich mit den Basis-Funktionen der Helikoptermodelitypen (HELISWH1
/ SWH2 /| SWH4 / SR-3 / SN-3). Die restlichen Basis-Funktionen finden sich im Teil fur den Typ
ACRO (Seite 5). Es wird empfohlen unbedingt auch diese Seiten zu studieren.

In allen Menus, die eine 5-Punkte Kurve zur Verfigung stellen, werden mit den Select-Tasten die
Punkte ausgewahlt und dann mit dem Wahlschalter die gewiinschten Werte eingestellt.

5.1 Ausschalten des Motors (THR-CUT)

Durch Betétigung eines Schalter (normalerweise F) kann das Drosselservo um den nétigen Wert
bewegt werden, um die Drosselklappe des Vergasers vollstdndig zu schliessen und so den Motor
einfach auszuschalten, ohne die Trimmung bewegen zu missen. Die Funktion kann in Abh&angigkeit
des Drosselkniippels zusatzlich deaktiviert werden, um ein versehentliches Ausschalten zu
verhindern. Dazu den Knippel in die gewiinschte Position bringen und den Wabhlschalter fiir eine
Sekunde driicken.

Mit den Select-Tasten das gewiinschte Feld wahlen und mit dem Wahlschalter die Einstellungen
vornehmen. (INH = aus, ON/OFF = ein; UP = obere Schalterposition, DOWN = untere
Schlaterposition, NULL = THR-CUT deaktiviert, unabhéngig von der Schalterposition)

Um die Grundeinstellungen wieder herzustellen, Wéhlschalterfur eine Sekunde driicken.

5.2 Steuergeber-Wegeinstellungen fir Taumelscheibe (SWASH AFR)

Wenn die Modelltypen SWH2, SWH4, SR-3 oder SN-3 ausgewahilt sind, kann hier der Weg der drei
Steuergeber fiir Nick, Roll und Pitch vergréssert oder verkleinert werden. Der wirkliche mechanische
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Weg eines Steuergebers bleibt dabei der gleiche. Fir die gesamte Software allerdings, erscheint er
verandert. Diese Einstellungen beeinflussen auch eventuelle Mischwege. Falls hier Veranderungen
vorgenommen werden, wird empfohlen diese ganz zu Beginn durchzufihren, da dieses Menl
Einfluss auf andere-Eingestellte Werte haben wird. Die Einstellungen betreffen alle Flugzusténde.

5.3 Drosselkurve normal (TH-CV/NOR)

Hier kann die Drosselkurve fur den Flugzustand NORMAL eingestellt werden. Sie wird so mit der
NORMAL Pitch-Kurve in Ubereinstimmung gebracht, dass eine mdglichst konstante Rotordrehzahl
Uber den ganzen Bereich erreicht wird. Dazu steht eine 5-Punkte Kurve zur Verfugung, in der jeder
Punkt individuell im Bereich von 0%-100% justiert werden kann.

Der Sender stellt total vier verschiedene Drosselkurven zur Verfiigung: normal (NORM), idle-upl
(IDL1), idle-up2 (IDL2) und idle-up3 (IDL3). In den Basis-Menus ist allerdings nur NORM vorhanden.
Fir die restlichen drei Kurven sind die Erweiterten Menufunktionen fir Helikopter (Seite 14) nétig.

5.4 Pitchkurve normal (PI-CV/NOR)

Wie im Abschnitt zuvor schon erwéahnt, soll in Abstimmung mit der NORMAL Drosselkurve eine
moglichst gute Steigleistung bei konstanter Rotor- und Motorendrehzahl erreicht werden. Ebenfalls
steht hier eine 5-Punkte Kurve zur Verfligung.

Der Sender enthalt total funf verschiedene Pitchkurven: normal (NORM), idle-upl (IDL1), idle-up2
(IDL2), idle-up3 (IDL3) und autorotation (HOLD). In den Basis-Menus ist allerdings nur NORM
vorhanden. Fir die restlichen vier Kurven sind die Erweiterten Menufunktionen fir Helikopter (Seite
14) nétig.

5.5 Heckrotorbeimischung normal (REVO.MIX)

Mit Hilfe dieses Mischers wird der Heckrotor in Abhangigkeit vom Pitch so eingestellt, dass eine
Anderung im Pitch keine ungewollten Bewegungen um die Hochachse hervorruft. Diese 5-Punte
Kurve muss gemdass den Drossel und Pitch-Einstellungen erfolgen. Werden dort Anderungen
gemacht, muss normalerweise auch der REVO.MIX entsprechend angepasst werden. Alle diese
Kurven mussen auf dem Feld erflogen und aufeinander angepasst werden.

Total sind drei verschiedene Kurven mdglich: normal (NORM), idle-upl (IDL1), idle-up2 (IDL2) und
idle-up3 (IDL3). Hier im Basis-Menu wird allerdings nur die NORM angezeigt.

Die Korrektur muss so erfolgen, dass bei rechtsdrehenden Hauptrotorsystemen die Nase nach rechts
(-50, -25, 0, +25, +50%) bei linksdrehenden Systemen nach links (+50, +25, 0, -25, -50%) steuert,
wenn der Pitch erhdht wird. Diese Angaben sind nur Grundwerte und sollten individuell angepasst
werden.

So wird REVO.MIX erflogen:

Stellen Sie zuerst sicher, dass der Helikopter im Schwebeflug ausgetimmt ist und keine
Heckrotorsteuerausschlage nétig sind. Starten und landen Sie dann mehrmals um zu beobachten, ob
und in welche Richtung sich die Nase bewegt. Bewegt sich die Nase in die Hauptrotordrehrichtung,
muss der untere Wert der Kurve naher gegen Null eingestellt werden, und vice versa.

Verfahren Sie nun gleich mit dem oberen Teil der Kurve. Steigen Sie mehrmals aus dem
Schwebeflug heraus und sinken wieder, um auch hier die Drehrichtung herauszufinden. Es gilt die
selbe Regel fur die Richtung der Einstellungen wie oben.

6 Erweiterte Menufunktionen fur Helikopter
(HELISWH1 / SWH2 / SWH4 / SR-3 / SN-3)

Folgend werden die Erweiterten Funktionen der fiinf Helitypen genauer erlautert. Wir empfehlen auch
die Basis-Menus (Seite 13) genau zu studieren.

Fur Helikopter werden generell funf verschiedene Flugzustande verwendet, in denen jeweils die
Drossel-, Pitch- und REVO-Mix Kurve individuell aufeinander abgestimmt werden: normal fur den
Schwebeflug; idl-upl, 2 und 3 fiir den Flug (fiir spezifische Flugfiguren) und hold fiir die Autorotation
(keine Drosselkurve verfiigbar). Werden die normal Kurven im Basis-Menu verandert, werden diese
Anderungen automatisch auch in die Erweiterten Mentis Gibernommen.
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Zwischen den Flugzustanden umgeschaltet wird mit dem Schalter G (SWG). Gestartet wird der Motor
im Zustand normal. Stellen Sie vor jedem Starten sicher das dieser Flugzustand ausgewahlt ist und
der Drosselkniippel auf Leerlauf steht.

6.1 Drosselkurve fir normal, idle-up1, idle-up2, idle-up3 (TH-CURVE)

Neben der normal Kurve (TH-CV/NOR) sind hier noch drei zusétzliche Flugzusténde (Kurven)
vorhanden, zwischen denen mit dem Schalter G (SWG) umgeschaltet werden kann. Fir die
Einstellungen wird auf TH-CV/NOR Seite 14 verwiesen. Beispiele fur eventuelle Einstellungen der
Kurve sind in der Englischen Fassung zu finden.

6.2 Pitchkurve fur normal, idle-upl, idle-up2, idle-up3 (PIT-CURVE)

Wie schon erwéhnt, ist auch die Pitchkurve in jedem Flugzustand einzeln einstellbar. Beispiele fur
eventuelle Einstellungen der Kurve sind in der Englischen Fassung zu finden.

Im Flug sollte der maximale Pitch (ca. 10°-15°) etwa so hoch eingestellt werden, dass bei vollem
Ausschlag nicht der Motor Uberlastet wird (Ublicherweise durch Abnahme der Drehzahl zu erkennen).
Fir das Minimum wird sich ca. -4° als verninftig erweisen. Der Pitch fiir die Autorotation (HOLD)
sollte sich zwischen -4° und +12° bewegen. Diese Werte héngen auch vom verwendeten Blattprofil
ab.

6.3 Heckrotorbeimischung fur normal, idle-up1, idle-up2, idle-up3 (REVO.MIX)
Auch diese Kurve wird individuell fur jeden Flugzustand, wie auf Seite 14 beschrieben eingestellt.
Beispiele fiir eventuelle Einstellungen der Kurve sind in der Englischen Fassung zu finden.

6.4 Kreiselempfindlichkeit (GYRO SENSE)

Durch diese Funktion kann die Empfindlichkeit des Kreisels Uber den Sender verandert werden. Dazu
muss der Empfindlichkeitskanal des Kreisels an Kanals des Empfangers angeschlossen sein. Fiir die
Umschaltung kann entweder der Schalter H oder G verwendet werden.

Schalter H (SWH):  DP- und DOWN-Empfindlichkeiten kénnen eingestellt werden.

Schalter G (SWG): Die Empfindlichkeit fir normal, idle-upl, und idle up2 kann eingestellt werden.

6.5 Schwebegas (HOV-THR)

Mit dem Poti kann die Drosselservoposition im mittleren Bereich (Schwebeflug) je nach Wunsch
unabhéngig von Pitch den gegenwartigen Verhaltnissen (Temperatur, Luftfeuchtigkeit, Wind)
angepasst, und damit ein zu starker Abfall der Drehzahl verhindert werden. Um das Poti wieder in die
Mitte zurtickstellen zu kdnnen, kann dann diese Einstellung durch Driicken der Wahltaste (wahrend
einer Sekunde) gespeichert werden. Beachten Sie, dass sich die Werte bei wiederholtem
Abspeichern addieren. Um die Grundeinstellung wieder herzustellen, das Poti so einstellen, dass 0%
angezeigt wird und dann speichern. Nun kann das Poti wieder in die Mitte gestellt werden.

6.6 Schwebepitch (HOV-PIT)
Aus den selben Grinden wie beim Schwebegas kann der Pitch im Schwebeflug veréandert werden,
ohne dabei das Drosselservo zu beeinflussen. (Siehe oben)

6.7 Autorotation (THR-HOLD)

Wird der Autorotationsschalter E betétigt, werden die Einstellungen dieses Menils aktiv. Als Folge
steuert das Gasservo, unabhangig von der Position des Drosselkniippels, in eine fest bestimmte
Position. Ausgehend vom Leerlaufpunkt des Drosselknippels kann von -50% bis +50% diese
Position genau eingestellt werden. Damit kann genau festgelegt werden, ob im Falle einer
Autorotation der Motor nur in den Leerlauf oder ganz ausschalten soll. (Die THR-HOLD Funktion hat
Prioritét Gber alle anderen Flugzustande)

Daneben ist es moglich die Grundposition des Heckrotors zu bestimmen (RUD-OFST) und so ein
ungewolltes seitliches Abdrehen zu verhindern. Diese Funktion kann mit DELAY (Seite 16) etwas
verzogert werden.

6.8 Trimm-Ausgleich (OFFSET)

Ein Helikopter hat im schnellen Vorwartsflug gewisse Eigenschaften, die durch diese OFFSET-
Funktion ausgeglichen werden kdnnen. Ein rechtsdrehendes Hauptrotorsystem z.B. tendiert dazu
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nach rechts zu driften (das linke, nach vome drehende Blatt erzeugt zusétzlichen Auftrieb). Mit einem
leichten Verschieben des Mittelpunktes des Rollservos (AIL), kann diesem Drift vorgebeugt werden.
Oft tritt auch ein Aufbdumen oder einfach eine Erhdhung des Auftriebes auf, gegen die mit etwas Nick
(ELE) nach vome vorgegangen werden kann.

Ein- und Ausgeschaltet werden diese OFFSETs normalerweise mit Schalter G (SWG, idle-up1l, idle-
up2), auf Wunsch kann aber auch Schalter C (SWC) gewahlt werden. Zu Beginn sind die Schalter so
eingestellt, dass OFFSET1 gleichzeitig mit idle-upl und OFFSET2 mit idle-up2 aktiv ist. Um beim
Umschalten einen fliissigen Ubergang zu erreichen, kann mit der DELAY-Funktion gearbeitet werden.
(siehe unten)

Ist die OFFSET-Funktion eingeschaltet, bleiben die Digital-Trimmer aktiv. Dadurch wird ein allfélliges
OFFSET zu den anderen Trimm-Werten addiert.

6.9Verzoégerungsfunktion (DELAY)

Wird eine der Funktionen REVO.MIX, HOLD oder OFFSET ein- oder ausgeschaltet, tritt diese
Verzdgerung in Aktion. Die Verzdgerung kann fir AIL, ELE und RUD individuell eingestellt werden.
50% entspricht einer ungefihren Verzogerung von einer halben Sekunde. Ublicherweise wird ein
Wert von 10-15% eingestellt.

6.10 Einstellungen Drehzahlregler (GOVERNOR)
Diese Funktion macht es moglich die Drehzahl (den Drehzahlregler) mit Hife eines Schalters vom
Sender aus zu steuern. Das Ein- und Ausschalten (CUT-CH) kann mit dem gleichen Schalter oder
Uber Kanals mit einem zweiten Schalter realisiert werden.
CUT-CH: 1. CH7 (Kanal?) => Kanal? kontrolliert Drehzahl und Ein/Aus (Schalter C oder G).

2. CHS (KanalS) => Kanal? kontrolliert Drehzahl (Schalter C oder G).

=> Kanals kontrolliert Ein/Aus (Schalter B).

Schalter C: UP, CNTR, DOWN
Schalter G:  NORM, IDL1, IDL2

Einstellbeispiel (Drehzahlverdnderung und Ein/Aus werden mit dem gleichen Schalter betétigt)
Drehzahlregler Schalterposition | Rate % | Einstellungen vom Sender

rS1: OI_:_E_ UP oder NORM 0 0% => DrehzahTregler—DispIay: LOFF"
rS2: 1400RPM CNTR oder IDL1 50 |Drehzahl eingestellt durch Veréandern der 50% J

rS3: 1700 RPM DOWN oder IDL2 100 | Drehzahl eingestellt durch Verringern der 100%
(Rotordrehzahl: RPM = Umdrehungen pro Minute)

6.11 Automatische Gemischverstellung (THR => NEEDL)

Wenn ein Servo zur elektronischen Verstellung des Gemisches zur Verfliigung steht, kann mit diesem
Mischer eine automatische Gemischverstellung realisiert werden. Uber Kanals wird dieses Servo
einerseits mit dem Mittleren Drehpoti verstellt (oberer Bereich der Drehzahl) und andererseits in
Abhangigkeit des Drosselkniippels basierend auf einer 5-Punkte Kurve kontrolliert.

Die Werte kénnen unabhéngig voneinander im normal und den idle-up Zustanden eingestellt werden.
Eine automatisch aktivierte Option bewirkt ein zusétzliche Anreicherung des Gemisches, wéhrend der
Pitchkniippel nach vome bewegt wird. Dadurch wird ein Abmagern (Drehzahlabfalll beim
Beschleunigen verhindert.
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